
           

Z 
С

Е
Р

И
Я

ZLJ24

БЛОК УПРАВЛЕНИЯ 
ЭЛЕКТРОПРИВОДАМИ 24В

ИНСТРУКЦИЯ ПО УСТАНОВКЕ

РУССКИЙ RU







!!

15 мм~

С
тр

.44
  

- 
M

an
u
al

 c
od

e:
 3

1
9

U
9

8
3

1
9

U
9

8
 v

er
. 
0

.1
0

.1
  
0
1/

2
0

0
9

  
©

 C
A

M
E 

ca
n
ce

lli
 a

ut
om

at
ic

i s
.p

.a
. 
- 

И
н
ст

р
ук

ц
и

я 
м

о
ж

е
т 

б
ы

ть
 и

зм
е

н
е

н
а

 C
A

M
E

 C
a

n
ce

lli
 A

u
to

m
a

tic
i S

.p
.A

. 
б

е
з 

пр
е

д
ва

р
и

те
л

ьн
о

го
 у

ве
д

о
м

л
е

н
и

я.

Р
У
С

С
К
И

Й

5.2 Инструменты и материалы

1)� Устано�2�8�B�5� �>�A�=�>�2�0�=�8�5� �:�>�@�?�C�A�0� �2� �7�0�I�8�I�Q�=�=�>�<� 
�<�5�A�B�5. �� �;�O� �:�@�5�?�;�5�=�8�O� �@�5�:�>�<�5�=�4�C�5�B�A�O� �8�A�?�>�;�L�7�>�-
�2�0�B�L� �A�0�<�>�@�5�7�K� �A� �?�>�;�C�:�@�C�3�;�>�9� �3�>�;�>�2�:�>�9� �?�>�4� �=�0�-
�A�0�4�:�C� �B�8�?�0� Phillips макс�8�<�0�;�L�=�K�<� �4�8�0�<�5�B�@�>�< 6мм.

5.3 Монтаж корпуса

2) Р�0�A�A�2�5�@�;�8�B�5� �>�B�2�5�@�A�B�8�O� �4�;�O� �3�5�@�<�>�2�2�>�4�>�2�.� 
�#�A�B�0�=�>�2�8�B�L� �3�5�@�<�>�2�2�>�4�K� �A� �3�>�D�@�8�@�>�2�0�=�=�K�<� 
�H�;�0�=�3�>�<� �4�;�O� �M�;�5�:�B�@�8�G�5�A�:�8�E� �:�0�1�5�;�5�9�.

� � � � ���@�8�<�5�G�0�=�8�5�:� �4�8�0�<�5�B�@� �>�B�2�5�@�A�B�8�9� �2�0�<�<�.� 

3) Соб�5�@�8�B�5 петли дверцы корпуса�.

5. Монтаж

Монтаж должен быть выполнен квалифицированным персоналом в полном соответствии с 
действующими нормами и правилами�.

5.1 Предварительные проверки

Перед монтажом выполните следующие проверки:
• Убедитесь, что блок управления будет установлен в месте, защищённом от внешних воздействий 
и закреплён на твёрдой поверхности. Также проверьте, что крепёж выбран подходящий.
• Питание блока управления осуществляется от отдельной� �;�8�=�8�8� �A� �A�>�>�B�2�5�B�A�B�2�C�N�I�8�< автоматическ�8�<� 
выключателе�<.
• Обеспечьте дополнительную изоляцию электрической цепи от других проводящих частей механизма.
• Электрические кабели должны быть проложены в трубах, обеспечивающих защиту  
от механических повреждений.

Убедитесь, что применяемые инструменты и материалы полностью исправны и соответствуют 
действующим нормам безопасности, стандартам и инструкциям. На рисунке ниже приведен 
минимальный набор инструментов и материалов, требующийся монтажнику.

4) Встав�L�B�5 петли в пазы корпуса (справа или слева 
по Вашему желанию) и закрепите их с помощью 
прилагаемых винтов и шайб.

Петли должны 
складываться
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* AXO  ** FROG-A24, F4024, FERNI, FROG-A24E  *** FROG-A24E

ПРИМЕЧАНИЕ: Если длина кабеля отличается от приведенной в таблице, то необходимо определить его 
надлежащее сечение исходя из фактической потребляемой мощности устройства в соответствии с действующими 
нормативами. Для последовательного подключения нескольких устройств размеры, приведенные в таблице, 
должны быть пересчитаны в зависимости от их суммарной мощности и расстояния прокладки кабеля.
Если подключаемое устройство не упомянуто в данной инструкции, пожалуйста, следуйте документации на это 
устройство.

Тип кабеля
При длине

1<10м
При длине

10<20м
При длине

20<30м

Электропитание блока управления ~230В

FROR CEI 
20-22 

CEI EN 
50267-2-1

3 x 1,5 мм2 3 x 1,5 мм2 3 x 2,5 мм2

Питание привода* с энкодером 3 x 1,5 мм2 3 x 1,5 мм2 3 x 2,5 мм2

Питание привода** 2 x 1,5 мм2 2 x 1,5 мм2 2 x 2,5 мм2

Сигнальная лампа 2 x 1,5 мм2 2 x 1,5 мм2 2 x 1,5 мм2

Фотоэлемент-передатчик 2 x 0,5 мм2 2 x 0,5 мм2 2 x 0,5 мм2

Фотоэлемент-приёмник 4 x 0,5 мм2 4 x 0,5 мм2 4 x 0,5 мм2

Электропитание аксессуаров 2 x 0,5 мм2 2 x 0,5 мм2 2 x 1 мм2

Подключение концевых выключателей 3 x 1,5 мм2 3 x 1,5 мм2 3 x 2,5 мм2

Устройства управления и безопасности 2 x 0,5 мм2 2 x 0,5 мм2 2 x 0,5 мм2

Подключение энкодера*** 2402C 22AWG макс. 30 м

Подключение антенны RG58 макс. 10 м

6 Электрические подключения

6) После проведения всех регулировок и 
подключений �7�0�:�@�>�9�B�5� �8� зафиксируйте 
дверцу прилагающимися шурупами.

5) Установите дверцу корпуса на петли �8� �7�0�:�@�5�?�8�B�5� 
прилагающимися винтами�.

Контакты электропитания аксессуаров: 
24В�,�  50Вт� �(�<�0�:�A�.�)

Подключение аксессуаров

�-�;�5�:�B�@�>�?итание
~230В�, 50/60 Гц

Контакты подключения 
электромеханического 
замка (12В�, 15Вт макс.)

Выход второго радиоканала 
(Н.О. контакты)
Нагрузочная способность: 
=24В�,� 500мA 

6.2 Электрические подключения

6.1 Типы кабелей и сечение

Подключаемое устройство
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�'�C�2�A�B�2�8�B�5�;�L�=�K�5� 
�?�@�>�D�8�;�8� �D�F� �A� �?�;�0�B�>�9� 
�A�0�<�>�4�8�0�3�=�>�A�B�8�:�8� �D�F�I

Каждый раз при подаче команды на открывание или закрывание плата управления проверяет 
работоспособность устройств безопасности (фотоэлементов). При обнаружении любой неисправности 
на плате начинает мигать светодиод. Все команды подаваемые с кнопок управления блокируются.
Электрические подключения для тестирования фотоэлементов:
- приёмник и передатчик должны быть подключены как показано на рисунке выше.
- в меню “Функции” выбирите “safety tests” и выберите соответствующий контакт CX, CY или CZ.

6.3 Электрические подключения фотоэлементов с функцией тестирования

К контактам CX, CY, CZ (Н.З)� �2�>�7�<�>�6�=�>
подключе�=�8�5 устройства безопасности
�(чувствительно�3�> профил�O, 
соответствующе�3�> стандарту EN12978�). 
Режим работы контакта CX выставляется 
в меню “Функции”. Могут быть выбраны 
следующие режимы работы:

- C7 «Открывание в режие закрывания»

- C8 «Закрывание в режиме открывания»

- Deactivated. У�A�B�0�=�>�2�8�B�L� �?�@�8� �>�B�A�C�B�A�B�2�8�8� 
�?�>�4�:�;�N�G�5�=�8�9�.
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Для входа в меню� �=�0�6�<�8�B�5� �8
удерживайте клавишу ENTER 
более 1 сек.

Для выбора требуемого 
пункта меню 
используйте клавиши <>

...затем нажмите ENTER

Также эти клавиши 
используются для 
перехода в подменю

Используйте клавиши <>, 
например, для изменения 
значения функции TIME

...затем нажмите ENTER для с�>�E�@�0�=�5�=�8�O� �=�>�2�>�3�>� 
�7�=�0�G�5�=�8�O...

...для выхода из меню 
подождите 30 сек. или 
удерживайте ESC до 
появления первоначального 
изображения.

ПР�������'�������� : когда активно меню у�?�@�0�2�;�5�=�8�5� �0�2�B�>�<�0�B�8�:�>�9� невозможно.

7 Программирование

...затем нажмите ENTER

7.2 Навигация по меню

7.1 Описание команд дисплея

Клавиша ENTER м�>�6�5�B� �8�A�?�>�;�L�7�>�2�0�B�L�A�O для
- входа в меню; 
- подтверждения и с�>�E�@�0�=�5�=�8�O выбранного 
параметра.

Символы <...> на дисплее отмечают текущий 
выбранный пункт меню.

LANGUAGE

English

LANGUAGE

English
FUNCTIONS 

English
TIMING ADJ.

A.C.T. 

90s
Cycle Time 

90s

Cycle Time 

90s

Cycle Time 

100s

Кл�0�2�8�H�0 ESC� �<�>�6�5�B� 
�8�A�?�>�;�L�7�>�2�0�B�L�A�O для:
- выхода из меню
- отмены выбора

Клавиши <> м�>�3�C�B� �8�A�?�>�;�L�7�>�2�0�B�L�A�O для:
- перемещения по меню
- увеличения или уменьшения
�7�=�0�G�5�=�8�O выбранного параметра

Нажимайте клавишу > для 
увеличения или < для 
уменьшения значения
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Й < Imp. Run >

< LANGUAGE > 
<English> <Francais> <Deutsch> 

<Espanol><Italiano>

7.3 Структура меню

< TIMING ADJ >

<  INFO  >

<    T.C.A.    >

< FUNCTIONS >

<   USERS   >

Choose User
<001:-U001->

< 0s. > 

< 300s.>

< 0s. > 

< 300s.>

< 10s. > 

< 150s.>

<  1s.  > 

< 10s. >

<  1s.  > 

< 60s >

< 1s. > 

< 60s.>

< 1s. > 

< 5s. >

< 1s. > 

< 10s. >

< 5s. > 

< 60s.>

Sel.Utente
<002:-U002->

Choose User
<001:-U001->

Sel.Utente
<002:-U002->

Choose User
<001:-U001->

Sel.Utente
<002:-U002->

Choose User
<001:-U001->

Sel.Utente
<002:-U002->

<  TEST MOT.  > 
TEST MOT.

<   <=M1  M2=>   >

< ENCODER > См. подробное описание функции на стр.19-21 (п�C�=�:�B ENCODER появляется  
если функция ENCODER выбрана в меню C�O�N�F�I�G)

< System Reset >

<Pedestrian ACT>

<  Cycle Time  >

< Op. Delay M1 >

< Cl. Delay M2 >

<Preflashing T.>

<  Lock time  >

< Ram hit time >

< Ped.opening >

< Add User >

< Mod. name >

< Mod. Code >

<Related Func.>

<  Remove Usr.  >

<Delete all Usr>

< Backup data >

<Restore backup>

< Standby Msg. ><  Version  >

fw. 3.0

<  No. of Runs  >

16480

confirm? (no)

confirm? (yes)

confirm? (no)

confirm? (yes)

confirm? (no)

confirm? (yes)

confirm? (no)

confirm? (yes)



ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

>

>

>

>

>

>

>

>ENTER

>

>

>

>

>

>

>

>ENTER

>ENTER

>

>ENTER

>

>ENTER

>

>ENTER

>

>

ENTER

>
>ENTER

>

ENTER

>

>

>

>

>

•••

•••••

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

ENTER

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

>

C
тр

.1
111

  
- 

M
an

u
al

 c
od

e :
 3

1
9

U
9

8
3

1
9

U
9

8
 v

er
. 
0

.1
0

.1
  
0
1/

2
0

0
9

  
©

 C
A

M
E 

ca
n
ce

lli
 a

ut
om

at
ic

i s
.p

.a
. 

- 
И

н
ст

р
ук

ц
и

я 
м

о
ж

е
т 

б
ы

ть
 и

зм
е

н
е

н
а

 C
A

M
E

 C
a

n
ce

lli
 A

u
to

m
a

tic
i S

.p
.A

. 
б

е
з 

пр
е

д
ва

р
и

те
л

ьн
о

го
 у

ве
д

о
м

л
е

н
и

я.

Р
У
С

С
К
И

Й

<-oooooooooooo+>

< Disabled >

< C1 >

< C4 >

< C2 >

< C3 >

< Turn on > 

<Disabled>

< CX+CZ >

<CX+CY+CZ>

< CX+CY >

< CY+CZ >

<Maintained Act>

<Obstacle Det.>

<Safety d.Test>

< Preflashing >

<  Total Stop  >

< CX Input >

<CZ Input>

< Lock >

<  Config.  > 

<Ram hit funct.>

< end stop  >

< cmd 2-7 >

<dmd 2-3P>

< lamp E >

<output B1-B2>

< C7 >

< C8 >

< Slow run >

<Fcap-RallCh> < Limit switch>

< Time of Run >< encoder >

<Cl. Thrust.>

<No.Motors>

<Motor type>

<High speed%>

<low Down Spd>

<Slow Star>

<Sens.Amperom>

<run Amperom.>

<Slow down time>

<M1+M2>

< M2 >

Frog

FROG-J

< 50 >

< 100 >

<  20 >

< 50 >

< Turn on >

<Disabled>

< Turn on >

<Disabled>

< 0s. >

< 30s. >

< Turn on > 

<Disabled>

<Autoclose>

AMICO

AXO

FERNI

FAST

•

<-oooooooooooo+>

< Turn on >

<Disabled>

< Turn on > 

<Disabled>

< Turn on > 

<Disabled>

< Turn on > 

<Disabled>

< Turn on > 

<Disabled>

< Turn on > 

<Disabled>

<Open-Close> 

<Op.-Stop-Cl.>

<Pedestrian> 

< Parzial >

<  Cycle  > 

< Flashing >

< Bistable > 

<Monostable>

<  N.C. > 

<  N.O.  >

< Disabled >

< C1 >

< C4 >

< C2 >

< C3 >

< C7 >

< C8 >

< Disabled >

< C1 >

< C4 >

< C2 >

< C3 >

< C7 >

< C8 >

< Disabled >

< CX >

< CY >

< CZ >

<CY  Input>

<when close >
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< CY Input > 

Disabled

CY Input 

< Disabled >

CY Input 

<     C2     >

CY Input 

<     C3     >

CY Input 

<     C4     >

CY Input 

<     C1     >

CY Input 

<     C7     >

CY Input 

<     C8     >

CX input: выбор режима работы контакта СХ� �(���.���)�: С1� �-� открывание в режиме закрывания, С2 �-� закрывание в 
режиме открывания, С3 �-� частичный стоп, С4 �-� о�1�=�0�@�C�6�5�=�8�5 препятствия, С7 �-� открывание в режиме закрывания 
для чувствительного профиля, С8 �-� закрывание в режиме открывания для чувствительного профиля.

< CX Input > 

Disabled

CX Input 

< Disabled >

CX Input 

<     C2     >

CX Input 

<     C3     >

CX Input 

<     C4     >

CX Input 

<     C1     >

Total Stop 

<   Turn on   >

< Total Stop > 

Turn on

Total Stop 

< Disabled >

Total Stop: функция СТОП. Данная функция позволяет остановить ворота в том числе и при автоматическом 
закрывании. Для возобновления движения необходимо подать команду �A� кнопки или брелка-передатчика. Команда 
подаётся устройством безопасности, подключенным к контактам 1-2. Если нет подключений, то установить 

         Disabled.

CX Input 

<     C7     >

CX Input 

<     C8     >

CY input: выбор режима работы контакта СY� �(���.���)�: С1� �-� открывание в режиме закрывания, С2 �-� закрывание в 
режиме открывания, С3 �-� частичный стоп, С4 �-� о�1�=�0�@�C�6�5�=�8�5 препятствия, С7 �-� открывание в режиме закрывания 
для чувствительного профиля, С8 �-� закрывание в режиме открывания для чувствительного профиля.

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE

FUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

INFO

Imp. Runn

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE

FUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

INFO

Imp. Runn

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE

FUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

INFO

Imp. Runn
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< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE

FUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Runn

output �B�1�-�B�2: ���>�=�B�0�:�B�=�K�9� �2�K�E�>�4� �2�B�>�@�>�3�>� �@�0�4�8�>�:�0�=�0�;�0�.� �#становка моностабильного или бистабилного режима работы.

�No�. �Moto�r�s: установите количество приводов в Вашей системе (1 или 2) в зависимости от числа автоматизированных 
створок.

<  output B1-B2  > 

Monostable

output B1-B2 

<   Bistable   >

output B1-B2 

<  Monostable  >

7.7 Меню настройки электроприводов

�Moto�r T�yp�e: в�2�>�4 модели привода, подключенного к блоку управления.

�Hi�g�h �sp�e�e�d�%: установка скорости движения ворот в диапазоне от 50% до 100% от номинальной

< Motor type > 

FROG

Motor type 

<   FROG   >

Motor type 

<  AMICO  >

Motor type 

<   AXO   >

Motor type 

<  FROG-J  >

Motor type 

<   FAST   >

Motor type 

<   FERNI   >

<  High speed %  > 

50

High speed % 

<       50      >

High speed %  

<       51      >

<   No. Motors   > 

M1 + M2

No. Motors 

<    M1 + M2    >

No. Motors 

<       M2       >

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run
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lo�w �Do�wn Sp�d: установка скорости �2� �@�5�6�8�<�5 замедлени�O в диапазоне 50� �- 100% от номинальной�.

Slo�w Sta�rt: м�5�4�;�5�=�=�K�9� �A�B�0�@�B. Створки начинают движение с замедленной скоростью в течение нескольких 
секунд �:�0�:� �?�@�8� �>�B�:�@�K�2�0�=�8�8� �B�0�:� �8� �?�@�8� �7�0�:�@�K�2�0�=�8�8.

S�en�s�. �A�mp�e�ro�m: �C�A�B�0�=�>�2�:�0� �@�5�6�8�<�0� �@�0�1�>�B�K� �B�>�:�>�2�>�9� �A�8�A�B�5�<�K� �?�@�8� �>�1�=�0�@�C�6�5�=�8�8� �?�@�5�?�O�B�A�B�2�8�O�.
�� ри срабатывании автоматика реагирует на препятствие одним из следующих способов� �2� �7�0�2�8�A�8�<�>�A�B�8� �>�B� �2�K�1�@�0�=�=�>�3�>� �B�8�?�0
�?�@�8�2�>�4�0:
�-� �?�@�8� �>�A�B�0�=�>�2�:�5� �2� �:�>�=�5�G�=�K�E� �?�>�;�>�6�5�=�8�O�E� �?�>� �B�0�9�<�5�@�C�:� �2�>�@�>�B�0� �>�A�B�0�=�0�2�;�8�2�0�N�B�A�O�;
�-� �?�@�8� �>�A�B�0�=�>�2�:�5� �?�>� �:�>�=�F�5�2�K�<� �2�K�:�;�N�G�0�B�5�;�O�<�:� �8�7�<�5�=�O�5�B�A�O� �=�0�?�@�0�2�;�5�=�8�5� �4�2�8�6�5�=�8�O� �A�B�2�>�@�>�:�;
�-� �?�@�8� �>�A�B�0�=�>�2�:�5� �?�>� �C�?�>�@�0�<�:� �8�7�<�5�=�O�5�B�A�O� �=�0�?�@�0�2�;�5�=�8�5� �4�2�8�6�5�=�8�O� �A�B�2�>�@�>�:�,� �5�A�;�8� �=�5� �=�0�A�B�C�?�8�;�0� �D�0�7�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O�.� ��� �M�B�>�<� 
�A�;�C�G�0�5� �A�B�2�>�@�:�8� �>�A�B�0�=�0�2�;�8�2�0�N�B�A�O�.
�-� �2�:�;�N�G�5�=�0� �D�C�=�:�F�8�O� �F�c�a�p�-�R�a�l�l�C�h�.�:� �8�7�<�5�=�O�5�B�A�O� �=�0�?�@�0�2�;�5�=�8�5� �4�2�8�6�5�=�8�O� �A�B�2�>�@�>�:�,� �5�A�;�8� �=�5� �=�0�A�B�C�?�8�;�0� �D�0�7�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �?�@�8� 
�7�0�:�@�K�2�0�=�8�8�.� ��� �M�B�>�<� �A�;�C�G�0�5� �A�B�2�>�@�:�8� �>�A�B�0�=�0�2�;�8�2�0�N�B�A�O�.
���A�;�8� �B�>�:�>�2�0�O� �A�8�A�B�5�<�0� �>�1�=�0�@�C�6�5�=�8�O� �?�@�5�?�O�B�A�B�2�8�9� �>�B�:�;�N�G�5�=�0� �(�D�i�s�a�b�l�e�d�)�,� �?�@�8�2�>�4� �>�A�B�0�=�0�2�;�8�2�0�5�B�A�O� �?�@�8� �>�1�=�0�@�C�6�5�=�8�8� 
�?�@�5�?�O�B�A�B�2�8�O�.
���@�8�<�5�G�0�=�8�5�:� �D�C�=�:�F�8�O� �4�>�A�B�C�?�=�0� �B�>�;�L�:�>� �2� �B�>�<� �A�;�C�G�0�5�,� �5�A�;�8� �=�5� �2�K�1�@�0�=�0� �D�C�=�:�F�8�O� �E�N�C�O�D�E�R� �2� �<�5�=�N� �F�U�N�C�T�I�O�N�S�.

�Run �A�mp�e�ro�m�.:� �@�5�3�C�;�8�@�>�2�:�0 чувствительности �B�>�:�>�2�>�9� системы �>�1�=�0�@�C�6�5�=�8�O� �?�@�5�?�O�B�A�B�2�8�9�.
���@�8�<�5�G�0�=�8�5�:� �<�5�=�N� �?�>�O�2�;�O�5�B�A�O� �B�>�;�L�:�>� �5�A�;�8� �2�:�;�N�G�5�=�0� �A�8�A�B�5�<�0� �B�>�:�>�2�>�9� �7�0�I�8�B�K�.

�� изкая 
чувствител�Lност�L

��ысокая 
чувствител�Lност�L

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run

< LANGUAGE >ANGUAG

EnglishE li h

FUNCTIONSFUNCTIONS

TIMING ADJ.I J

USERS

Imp. Run

< low Down Spd > 

20

low Down Spd 

<       20      >

low Down Spd  

<       21      >

< Slow Star > 

Disabled

Partenza Rall. 

<  Disabled  >

Partenza Rall.  

<   Turn on   >

< Sens. Amperom > 

Disabled

Sens. Amperom 

< Disabled >

Sens. Amperom 

< Turn on >

<Run Amperom> 
-oooooooooooo+

 Run Amperom 

<-oooooooooooo+>

Run Amperom 

<-oooooooooooo+>

••• •••

••••
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Slo�w �run �En�c: у�A�B�0�=�>�2�:�0� �@�5�6�8�<�0 замедления �?�@�8� �?�>�4�E�>�4�5� �:� �:�>�=�5�G�=�K�<� �?�>�;�>�6�5�=�8�O�<�.

�� �1 Slo�w�.�A�P�.�%:� �@�5�3�C�;�8�@�>�2�:�0� �=�0�G�0�;�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �?�5�@�2�>�3�>� �?�@�8�2�>�4�0� �(���1�)� �?�@�8� �?�>�4�E�>�4�5� �:� �>�B�:�@�K�B�>�<�C� �?�>�;�>�6�5�=�8�N�.� 
���0�G�0�;�L�=�0�O� �B�>�G�:�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �>�?�@�5�4�5�;�O�5�B�A�O� �:�0�:� �?�@�>�F�5�=�B� �(�>�B� �1�%� �4�>� �4�0�%�)� �>�B� �?�>�;�=�>�3�>� �E�>�4�0� �2�>�@�>�B�.� �!�<�.� �@�8�A�.� на с�Bр.31.
���@�8�<�5�G�0�=�8�5�:� �<�5�=�N� �4�>�A�B�C�?�=�>� �5�A�;�8� �2�K�1�@�0�=�0� �D�C�=�:�F�8�O� �S�L�O�W� �R�U�N� �E�N�C� �2� �<�5�=�N� �E�N�C�O�D�E�R�.

М�1� �S�l�o�w�.�C�H�.�%�:� �@�5�3�C�;�8�@�>�2�:�0� �=�0�G�0�;�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �?�5�@�2�>�3�>� �?�@�8�2�>�4�0� �(���1�)� �?�@�8� �?�>�4�E�>�4�5� �:� �7�0�:�@�K�B�>�<�C� �?�>�;�>�6�5�=�8�N�.� 
���0�G�0�;�L�=�0�O� �B�>�G�:�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �>�?�@�5�4�5�;�O�5�B�A�O� �:�0�:� �?�@�>�F�5�=�B� �(�>�B� �1�%� �4�>� �4�0�%�)� �>�B� �?�>�;�=�>�3�>� �E�>�4�0� �2�>�@�>�B�.� �!�<�.� �@�8�A�.� на стр.31�.
���@�8�<�5�G�0�=�8�5�:� �<�5�=�N� �4�>�A�B�C�?�=�>� �5�A�;�8� �2�K�1�@�0�=�0� �D�C�=�:�F�8�O� �S�L�O�W� �R�U�N� �E�N�C� �2� �<�5�=�N� �E�N�C�O�D�E�R�.

М�2� �S�l�o�w�.�A�P�.�%�:� �@�5�3�C�;�8�@�>�2�:�0� �=�0�G�0�;�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �2�B�>�@�>�3�>� �?�@�8�2�>�4�0� �(���2�)� �?�@�8� �?�>�4�E�>�4�5� �:� �>�B�:�@�K�B�>�<�C� �?�>�;�>�6�5�=�8�N�.� 
���0�G�0�;�L�=�0�O� �B�>�G�:�0� �7�0�<�5�4�;�5�=�8�O� �>�?�@�5�4�5�;�O�5�B�A�O� �:�0�:� �?�@�>�F�5�=�B� �(�>�B� �1�%� �4�>� �4�0�%�)� �>�B� �?�>�;�=�>�3�>� �E�>�4�0� �2�>�@�>�B�.� �!�<�.� �@�8�A�.� на стр.31�.
���@�8�<�5�G�0�=�8�5�:� �<�5�=�N� �4�>�A�B�C�?�=�>� �5�A�;�8� �2�K�1�@�0�=�0� �D�C�=�:�F�8�O� �S�L�O�W� �R�U�N� �E�N�C� �2� �<�5�=�N� �E�N�C�O�D�E�R�.

< Slow run Enc > 

ON

Slow run Enc 

<        ON       >

Slow run Enc 

<        OFF       >

<  M1 Slow.AP.%  > 

10

M1 Slow.AP.% 

<        10       >

M1 Slow.AP.% 

<        11       >

FUNCTIONSF

TIMING ADJ.T D

USERS

INFO

ENCODER

Imp. Runn

FUNCTIONSF

TIMING ADJ.T D

USERS

INFO

ENCODER

Imp. Runn

FUNCTIONSF

TIMING ADJ.T D

USERS

INFO

ENCODER

Imp. Runn

FUNCTIONSF

TIMING ADJ.T D

USERS

INFO

ENCODER

Imp. Runn

<  M1 Slow.CH %  > 

10

M1 Slow.CH % 

<        10       >

M1 Slow.CH % 

<        11       >

<  M2 Slow.AP %  > 

10

M2 Slow.AP % 

<        10       >

M2 Slow.AP % 

<        11       >
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<  Cl. Delay M2   > 

2s
Cl. Delay M2 

<         2s        >

�C�l�.� �D�e�l�a�y� �M�2�:� �2�@�5�<�O� �7�0�4�5�@�6�:�8� �2�B�>�@�>�3�>� � �?�@�8�2�>�4�0� �(���2�)� �?�@�8� �7�0�:�@�K�2�0�=�8�8�.� ���@�5�<�O� �@�5�3�C�;�8�@�C�5�B�A�O� �>�B� �0� �4�>� �6�0� �A�5�:�.

Cl. Delay M2 

<         3s        >

<Preflashing T.> 

5s.

Preflashing T. 

<       5s.       >

�P�r�e�-�f�l�a�s�h�i�n�g� �T�.�:� ���@�5�<�O� �?�@�5�4�2�0�@�8�B�5�;�L�=�>�3�>� �2�:�;�N�G�5�=�8�O� �A�8�3�=�0�;�L�=�>�9� �;�0�<�?�K�,� �?�>�4�:�;�N�G�5�=�=�>�9� �:� �:�>�=�B�0�:�B�0�<� �W�-�E�.� ���0�<�?�0� 
�=�0�G�8�=�0�5�B� �<�8�3�0�B�L� �?�5�@�5�4� �=�0�G�0�;�>�<� �4�2�8�6�5�=�8�O� �2�>�@�>�B� �?�>�A�;�5� �?�>�4�0�G�8� �:�>�<�0�=�4�K�.� ���@�5�<�O� �@�5�3�C�;�8�@�C�5�B�A�O� �>�B� �1� �4�>� �6�0� �A�5�:�.

Preflashing T. 

<       6s.       >

TIMING ADJ.

USERS

INFO

ENCODERR

Imp. Runn

TIMING ADJ.

USERS

INFO

ENCODERR

Imp. Runn

<    Lock time    > 

2s.

Lock time 

<       2s.       >

�L�o�c�k� �t�i�m�e�:� �2�@�5�<�O� �=�5�>�1�E�>�4�8�<�>�5� �4�;�O� �A�@�0�1�0�B�K�2�0�=�8�O� �M�;�5�:�B�@�>�7�0�<�:�0� �?�>�A�;�5� �?�>�4�0�G�8� �:�>�<�0�=�4�K� �>�B�:�@�K�B�L�.� ���@�5�<�O� �@�5�3�C�;�8�@�C�5�B�A�O
�>�B� �1� �4�>� �5� �A�5�:�.

Lock time 

<       3s.       >

<  Ram hit time   > 

2s.

Ram hit time 

<       2s.       >

�R�a�m� �h�i�t� �t�i�m�e�:� �2�@�5�<�O� �4�5�9�A�B�2�8�O� �D�C�=�:�F�8�8� �“�<�>�;�>�B�>�:�”�.� ���@�5�<�O� �@�5�3�C�;�8�@�C�5�B�A�O� �>�B� �1� �4�>� �3� �A�5�:�.

Ram hit time 

<       3s.       >

TIMING ADJ.

USERS

INFO

ENCODERR

Imp. Runn

TIMING ADJ.

USERS

INFO

ENCODERR

Imp. Runn
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�7�.�1�5� ���7�<�5�=�5�=�8�5� �:�>�4�0

  Mod. Code

�1�)� ��� �<�5�=�N� �U�s�e�r�s� 
�2�K�1�5�@�8�B�5� �“�M�o�d�.� 
�C�o�d�e�”� �8� �=�0�6�<�8�B�5� 
�E�N�T�E�R� �4�;�O� 
�?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.

�2�)� ���K�1�5�@�8�B�5� �8�<�O� 
�?�>�;�L�7�>�2�0�B�5�;�O�,� �:�>�4� 
�:�>�B�>�@�>�3�>� �2�K� 
�7�0�?�8�A�K�2�0�5�B�5� �8� 
�=�0�6�<�8�B�5� �E�N�T�E�R� �4�;�O� 
�?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.

�4�)� ���>�3�4�0� �:�>�4� 
�1�C�4�5�B� �7�0�?�>�<�=�5�=�,� 
�=�0� �4�8�A�?�;�5�5� 
�?�>�O�2�8�B�A�O� �8�<�O� 
�?�>�;�L�7�>�2�0�B�5�;�O� �8� 
�:�>�<�0�=�4�K�,� 
�:�>�B�>�@�K�5� �5�<�C� 
�4�>�A�B�C�?�=�K�.

�3�)� �! �8�A�B�5�<�0� 
�2�>�9�4�Q�B� �2� �@�5�6�8�<� 
�>�6�8�4�0�=�8�O� �:�>�4�0�.� 
���5�@�5�4�0�9�B�5� �:�>�4� �A� 
�?�>�<�>�I�L�N� �1�@�5�;�:�0�-
�?�5�@�5�4�0�B�G�8�:�0�,� 
�?�@�>�:�A�8�<�8�B�8�-�:�0�@�B�K� 
�8�;�8� 
�B�@�0�=�A�?�>�=�4�5�@�0.

--002--

radio

�7�.�1�6� ���7�<�5�=�5�=�8�5� �D�C�=�:ц�8�9� �?�>�;�L�7�>�2�0�B�5�;�O

Related Func.

�1�)� ��� �<�5�=�N� �U�s�e�r�s� 
�2�K�1�5�@�8�B�5� �“�R�e�l�a�t�e�d� 
�F�u�n�c�.�”�.� ���0�6�<�8�B�5� 
�E�N�T�E�R� �4�;�O� 
�?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.

�2�)� ���K�1�5�@�8�B�5� �8�<�O� 
�?�>�;�L�7�>�2�0�B�5�;�O� 
�4�;�O� �:�>�B�>�@�>�3�>� �2�K� 
�E�>�B�8�B�5� �8�7�<�5�=�8�B�L� 
�4�>�A�B�C�?�=�K�5� 
�:�>�<�0�=�4�K� �8� 
�=�0�6�<�8�B�5� �E�N�T�E�R� 
�4�;�O� 
�?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.

�4�)� ���K�1�5�@�8�B�5� 
�“�c�o�n�f�i�r�m� �(�y�e�s�)�”� �8� 
�=�0�6�<�8�B�5� �E�N�T�E�R� 
�4�;�O� �?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.

�3�)� ���K�1�5�@�8�B�5� 
�=�>�2�K�5� �D�C�=�:�F�8�8�,� 
�@�0�7�@�5�H�Q�=�=�K�5� 
�?�>�;�L�7�>�2�0�B�5�;�N� �8� 
�=�0�6�<�8�B�5� 
�E�N�T�E�R� �4�;�O� 
�?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.

Choose User 

002:--U002--

Related Func. 

confirm? (yes)

Choose User 

001:--U001--

Related Func. 

open

Related Func. 

2-7

Choose User 

002:--U002--

Choose User 

001:--U001--

Mod. Code 

confirm? (yes)

 Waiting Code 

>>>>

�5�)� ���K�1�5�@�8�B�5� �“� �c�o�n�f�i�r�m� 
�(�y�e�s�)�”� �8� �=�0�6�<�8�B�5� 
�E�N�T�E�R� �4�;�O� 
�?�>�4�B�2�5�@�6�4�5�=�8�O�.








